
 

ช่ือ นายไพรัช   มีบุตรภักด ี

อาชพี  นักวิจัย 

อาย ุ 41 ป 

ประเภท ระดับนักศึกษา/บุคคลทั่วไป รางวัลชนะเลิศ อันดับที่ 2 

ช่ือโครงงาน เครื่องติดตามดวงอาทิตยดวย LED SENSOR 

 

หลักการทํางาน/วิธีการประดิษฐ 

โดยการใช LED ชนิด Super Brightness เปน SENSOR โดยทีส่ังเกต 

ลักษณะทางกายภาพของ LED ที่มีเลนสรวมแสง รวมเปนลาํไปทางดานหนามาก 

ที่สดุ ดังนั้นเมื่อทดลองใช Super Brightness LED ยอนกลับจึงทําใหเลนสถกูใช 

เปนตัวบังคับแสงใหเปนลาํเชนเดียวกัน จากนั้นจัดวาง LED ทั้งสิ้นจํานวน 5 ตัว  

วางแนวเปนเครือ่งหมาย + โดยใช LED ที่วางที่ตําแหนงที่จดุตัดเปนตัวหลกัและวาง LED ตัวอ่ืน ๆ ใหเกิดมุม 22.5  

องศา โดยประมาณเมื่อเทียบกับ LED หลัก เพ่ือใหความสามารถในการรับแสงเกิดความแตกตางในแตละมุม การ

ตรวจจับตําแหนงของดวงอาทิตยทาํโดยการวัดแรงดันของ LED 3 ตัวทีละแนว X-Y โดยที่เม่ือแสงตกกระทบในแนว

เอียงเมื่อเทียบกับ LED หลัก จะทาํให LED ที่ปลายทั้งสองซึ่งทํามมุ 45 องศา โดยประมาณจะเกิดแรงดนัแตกตางกัน

โดยตวัที่อยูในใกลเคียงกับแนวดวงอาทิตยจะมีแรงดันมากกวา เครื่องจะทําการขยับฐานของ SENSOR เขาหาจนกวา  

LED หลักจะมีแรงดันสูงสดุ ทาํเชนเดียวกันนี้ในอีกแนวที่เหลอืก็จะไดตําแหนงการรับแสงทีด่ีทีสุ่ด กระบวนการทั้งหมด

ที่กลาวมานี้ ทําทุก ๆ 1 นาที ซึง่ถาตดิแผนโซลารเซลล ในแนวเดียวกันกับ SENSOR ก็จะทําใหโซลารเซลล สามารถ

รับพลังงานแสงอาทิตย มากขึน้ประมาณ 30 % 

 

ประโยชนการใชงาน 

1. เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการทํางานของ SOLAR CELL 

2. เพ่ือทดสอบแนวความคิดในการใชอุปกรณอิเลคทรอนิคสแนวใหมใหเกิดความหลากหลาย 

3. เพ่ือเปนแนวทางในการดดัแปลงวัสดหุางายราคาถูกมาใชงาน 

 

อุปกรณ/คาใชจาย 

1. เครื่องควบคุม (MCU) และ SENSOR 500 บาท 

2. SERVO MOTOR 2 ตัว 950 บาท 

3. กลองอเนกประสงค 100 บาท 

4. พลาสติกอคิลิค 50 บาท 

รวม 1,600 บาท 


